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Generalitati

Aceste sisteme tubulare de actionare sunt produse de Tnalté calitate, caracterizate prin urmétoarele performante:
* Optimizate pentru utilizarea in domeniul jaluzelelor
» Este posibild instalarea fara opritoare (punctul inferior pana la punctul superior)

» Fixare simpla a pozitiilor limita ale subansamblului rulant printr-o apasare de buton la setul de setare sau prin comutatoarele
de pe sistemul de actionare

» Detectare automata a pozitiilor limitd prin blocuri electronice inteligente, cu utilizarea sistemelor opritoare
+ TInclichetare sigura a sigurantei contra impingerii in sus
» O apasare usoara pe blocul jaluzelelor ingreuneaza ridicarea si interventia pe dedesubt

» adecvate pentru profiluri rigide din aluminiu, otel silemn
» Detectarea obstacolelor la coborare prin utilizarea arcurilor de suspensie si a sigurantei contra impingerii in sus
» Detectarea blocajelor la ridicare (de ex. dacé rigla de capat e inghetata)

* Nu este necesara refacerea reglajului pozitiilor limita: Modificarile subansamblului rulant sunt compensate automat in cazul
utilizarii unui sistem opritor.

+ Incarcare redusa la tractiune a blocului de jaluzele de cétre sistemul de actionare

+ Solicitare substantial redusa a opritorului si in consecintd a subansamblului rulant

= Se pot conecta electric in paralel mai multe sisteme de actionare

» Compatibile cu sistemele de actionare anterioare, echipate cu sisteme de oprire la limitator (cablu de alimentare cu 4 fire)
+ Oferta cuprinzatoare de sisteme de comanda din partea producatorului de sisteme de actionare

* Pentru cablu de alimentare anfisabil

La instalarea si la reglarea aparatului, va rugam sa respectati aceste instructiuni de montaj si utilizare.
Data fabricatiei reiese din primele patru cifre ale numarului de serie.

Cifrele 1 si 2 indica anul, iar cifrele 3 si 4 indicd sdptamana calendaristica.

Exemplu: Sdptamana calendaristica 24 din anul 2012

Numar de serie: 1224XXXXX

Explicatia pictogramelor

PRECAUTIE PRECAUTIE indica un pericol, care poate provoca accidente, dacad nu
este evitat.
ATENTIE ATENTIE indicd masuri pentru evitarea de daune materiale.
i Marcheaza sfaturi pentru utilizare si alte informatii utile.
Garantie

Modificari constructive si instalari incorecte, contrare prevederilor acestor instructiuni si altor indicatii primite din partea noastra,
pot duce la afectarea grava a corpului sau sanatatii utilizatorilor, de exemplu la strivirea unor parti ale corpului, astfel ca modificari-
le constructive pot fi efectuate numai dupa discutarea cu noi si obtinerea acordului nostru, iar indicatiile noastre, in special cele din
prezentele instructiuni de montaj si utilizare, trebuie neaparat respectate.

O prelucrare ulterioard a produselor in contradictie cu utilizarea lor conform destinatiei nu este permisa.

Fabricantul de produse finite si instalatorul trebuie sa aiba grija ca, la utilizarea produselor noastre, sa fie respectate toate regle-
mentarile legale si oficiale necesare, in special cele privind fabricarea produselor finite, instalarea si consilierea clientilor, cu un ac-
cent deosebit pe reglementarile actuale aplicabile privind compatibilitatea electromagnetica.
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Instructiuni privind siguranta

Urmatoarele instructiuni si avertizari privind siguranta servesc la evitarea pericolelor si prevenirea accidentelor si a pagubelor ma-
teriale.

Instructiuni pentru utilizatori

Instructiuni generale

* Lucrarile si alte activitati la partea electrica si la celelalte parti ale instalatiei, inclusiv lucrarile de intreti-
nere si curatare, trebuie efectuate numai de personal specializat, respectiv electricieni specializati.

» Aceste aparate pot fi folosite de copiii cu varsta de peste 8 ani si de persoane cu capacitati fizice, sen-
zoriale sau mentale reduse sau lipsite de experienta gi/sau cunostinte, daca sunt supravegheate sau au
fost instruite referitor la utilizarea in siguranta a aparatului si daca au inteles pericolele care rezulta din
aceasta. Copiii nu au voie sa se joace cu aparatul.

* Instalatiile trebuie verificate regulat de catre personal specializat in privinta aparitiei unor eventuale
uzuri sau deteriorari.

* Instalatiile defecte trebuie oprite in mod obligatoriu pana la repararea de catre personal calificat.
* Instalatiile nu vor fi folosite daca in zona de pericol a acestora se afla persoane sau obiecte.
+ Se va supraveghea zona de pericol a instalatiei in timpul functionarii.

* Instalatia va fi oprita si va fi deconectata de la reteaua de alimentare cand se efectueaza lucrari de
ntretinere sau curdatare fie la instalatie, fie in imediata apropiere a acesteia.

+ Se va asigura o distanta suficienta (de cel putin 40 cm) intre piesele mobile si obiectele invecinate.

@ Precautie
Instructiuni de siguranta pentru evitarea unor accidentari grave
* Se vor evita sau se vor proteja contra accesului punctele cu pericol de strivire sau de tai-
ere.

Instructiuni pentru montaj si punere in functiune

Instructiuni generale

» Se vor respecta instructiunile de siguranta din EN 60335-2-97. Va rugam sa aveti in vedere ca aceste
instructiuni de siguranta nu reprezinta o listd completa deoarece acest standard nu poate cuprinde toa-
te sursele de pericol. Astfel, de exemplu, nu pot fi luate in consideratie de catre producatorul sistemului
de actionare constructia produsului actionat, impactul sistemului de actionare in situatia respectiva de
montaj sau amplasarea produsului final in spatiul de circulatie al utilizatorului final.

Daca aveti intrebari sau nelamuriri in legatura cu indicatiile de siguranta cuprinse in standard, va rugam
sa va adresati producatorului respectivei piese sau respectivului produs finit.

* Trebuie respectate toate standardele si reglementarile in vigoare pentru instalatii electrice.

* Lucrérile si alte activitati la partea electrica si la celelalte parti ale instalatiei, inclusiv lucrarile de intreti-
nere si curatare, trebuie efectuate numai de personal specializat, respectiv electricieni specializati.

» Pot fi utilizate numai piese de schimb, scule si dispozitive suplimentare aprobate de producatorul siste-
mului de actionare.
Prin produse neaprobate ale altor producatori sau prin modificari neaprobate ale instalatiei si accesorii-
lor, periclitati siguranta dumneavoastra si pe cea a unor terte persoane, astfel incat nu sunt permise
utilizarea unor produse neaprobate sau pentru care nu ati primit consimtamantul nostru si nici efectua-
rea unor modificari neaprobate de noi. Nu ne asumam nicio raspundere pentru daunele produse n
acest fel.

» Dispozitivele de comanda aflate n raza vizuald a produsului actionat dar la distanta de piesele in misca-
re se vor monta la o indltime de peste 1,5 m.

» Dispozitivele de comanda montate fix trebuie amplasate la loc vizibil.



Cuplul nominal si durata de actionare trebuie sa fie adaptate la cerintele produsului actionat.
Datele tehnice - cuplul nominal si durata de actionare - le gasiti pe eticheta aplicata pe sistemul tubular
de actionare.

Partile mobile ale sistemului de actionare trebuie amplasate la peste 2,5 m deasupra pardoselii sau
intr-un alt plan care permite accesul la respectivul sistem.

Pentru functionarea sigura a instalatiei dupa punerea in functiune, pozitiile limita trebuie corect reglate,
respectiv invatate.

Sistemele de actionare cu cablu de alimentare HOSVV-F pot fi utilizate numai in spatii de interior.

Sistemele de actionare cu cablu de alimentare HO5RR-F, SO5RN-F sau 05RN-F pot fi utilizate atat in
aer liber cat siin interior.

Pentru cuplarea sistemului de actionare la subansamblul actionat, trebuie folosite exclusiv componente
din catalogul actual de produse pentru accesorii mecanice al producatorului sistemului de actionare.
Aceste componente trebuie montate conform instructiunilor producatorului.

Tn cazul in care sistemul de actionare pentru subansambluri rulante trebuie amplasat intr-o zona spe-
ciala (de exemplu cai de evacuare, zone de pericol, zone de siguranta), trebuie respectate reglemen-
tarile si standardele aferente.

A Precautie

Instructiuni de siguranta pentru evitarea unor accidentari grave

+ In timpul functionarii instalatiilor si aparatelor electrice sau electronice, anumite compo-
nente ale acestora, de exemplu blocul de alimentare, se afla sub tensiune electrica peri-
culoasa. In cazul unei interventii necalificate sau al nerespectarii indicatiilor de avertiza-
re, se pot produce accidentari de persoane sau pagube materiale.

 Atentie la atingerea sistemul tubular de actionare deoarece, din motive tehnologice,
acesta se incalzeste in timpul lucrului.

« Tnaintea instalirii, se vor scoate din functiune toate cablurile si dispozitivele de comanda
care nu sunt neaparat necesare.

» Se vor evita sau se vor proteja contra accesului punctele cu pericol de strivire sau de tai-
ere.

 Lainstalarea sistemului de actionare se va prevedea o posibilitate de deconectare a tu-
turor fazelor de la retea, cu o deschidere a contactelor de cel putin 3 mm pentru fiecare
pol (EN 60335).

« 1n cazul in care cablul de alimentare din retea al sistemului de actionare se deterioreazi,
acesta trebuie inlocuit cu un alt cablu de acelasi tip, ce poate fi procurat de la produ-
catorul sistemului de actionare.

Atentie

Instructiuni de siguranta pentru evitarea pagubelor materiale.

+ Se va asigura o distanta suficienta intre piesele mobile si obiectele invecinate.
+ Sistemul de actionare nu trebuie transportat tindndu-I de cablul de alimentare.

* Toate conexiunile care se inclicheteaza si toate suruburile de fixare a lagarelor trebuie
verificate in privinta pozitiei rigide.

* Asigurati-va ca nu exista nimic care freaca pe sistemul tubular de actionare, cum ar fi
elemente de suspensie ale subansamblului rulant sau suruburi.
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Utilizarea conform destinatiei

Acest tip de sistem tubular de actionare din prezentele instructiuni este destinat exclusiv pentru actionarea instalatiilor cu jaluzele.
Acest tip de sistem tubular de actionare sustine, pe 1anga sistemul de suspensie al blocului de jaluzele pe arcuri, si sigurantele me-
canice contra impingerii in sus (produse, de ex. de Zurfluh-Feller, Simu, GAH Alberts sau Deprat). Acestea sunt recunoscute in
mod automat.

Pentru aplicatii la parasolare, utilizati numai tipurile de sisteme tubulare de actionare destinate acestui scop.

Acest tip de sistem tubular de actionare este conceput pentru utilizarea in instalatii individuale (un sistem de actionare pentru fie-
care arbore deinvelire).

Acest tip de sistem tubular de actionare nu trebuie utilizat in zone cu pericol de explozie.

Cablul de alimentare nu este adecvat pentru transportarea sistemului de actionare. Din acest motiv, trebuie sa transportati intot-
deauna sistemul de actionare sustindndu-I de tubul carcasei.

Din motive de siguranta si pentru protectia utilizatorilor si a tertelor persoane, nu sunt permise alte aplicatii, utilizari sau modificari
deoarece acestea pot afecta siguranta instalatiei si pot genera pericole de accidentare a persoanelor si de deteriorare a bunurilor
materiale. Producatorul sistemului de actionare nuisi asuma nicio rdspundere pentru daunele produse in astfel de situatii.

La utilizarea instalatiei Si la repararea acesteia se vor respecta indicatiile din aceste instructiuni. Producatorul sistemului de actio-
nare nu igsi asuma nicio raspundere pentru daunele produse prin nerespectarea instructiunilor.

Atentie
Sigurantele contra impingerii in sus se vor utiliza numaiin cazul unor lamele suficient de ri-
gide ale jaluzelelor. In pozitia inchis, blocul de jaluzele nu trebuie sa iasa in afara ginelor de

ghidaj deoarece, in caz contrar, exista pericolul ca articulatia dintre cele doua lamele pla-
sate in pozitia cea mai de sus sa fie solicitata prea puternic si sa se deterioreze.

Montarea si demontarea cablului de alimentare anfisabil

Montarea cablului de alimentare anfisabil

Introduceti cablul de alimentare scos de sub tensiune in capul de actionare pana cand cama de inclichetare se inclicheteaza cu
un zgomot specific. Pentru impingerea in pozitia finala utilizati, eventual, o surubelnitd dreapté adecvata. Introduceti capul acestei
surubelnite intr-una din cele doua crestéturi prevézute pe conector in acest scop.

Verificati inclichetarea.
: ;;

C#plug

1 = Cama de inclichetare




Demontarea cablului de alimentare anfigabil pentru sisteme tubulare de actionare de @45 / @58

ﬁ Precautie
Inainte de demontare, cablul de alimentare se va scoate de sub tensiune.

Introduceti la maximum o surubelnitd cu cap plat adecvata in mijlocul degajarii clemei de inclichetare, astfel incat aceasta clema sa
elibereze ciocul de inclichetare de pe conector.

Acum puteti scoate cablul de alimentare Tmpreuna cu surubelnita cu cap plat.

@45 / @58 C+plug

A = Clema de inclichetare
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Montajul

Montarea sistemului de actionare

Atentie

Pentru cuplarea sistemului de actionare la subansamblul actionat, trebuie folosite exclusiv
componente din catalogul actual de produse pentru accesorii mecanice al producatorului
sistemului de actionare.

Montorul trebuie sa se convingd nainte de montaj de rezistenta necesara a zidului, respectiv a sistemului motorizat (cuplul siste-
mului de actionare plus greutatea subansamblului rulant).

A Precautie

Conexiunile electrice trebuie realizate numai de un electrician specializat. inainte de mon-
taj, cablul de alimentare se va scoate de sub tensiune si se va asigura contra repunerii ac-
cidentale sub tensiune. Va rugam sa furnizati electricianului instalator informatiile anexate
acestui document privind racordul electric respectiv.

Determinati necesarul de spatiu lateral (M) prin mésurarea capului de actionare si a

Qj:| ”:[ lagarului de perete. Din deschiderea casetei (X) minus necesarul de spatiu lateral (M)
e si contralagarul (G), rezulta lungimea (L) a arborelui de invelire: L=X-M-G.
M$ )L( LG Necesarul de spatiu lateral (M) poate varia in functie de combinatia dintre sistemul de

actionare si lagarul de perete.

Fixati apoi lagarul de perete si contralagérul. La aceasté operatie, aveti in vedere alinierea perpendicularé a arborelui de invelire
fatd de perete si un joc axial suficient al sistemului montat.

Atentie

In cazul utilizirii de imbinari de arbore rigide, trebuie folosite puncte de ligaruire inchise.
In cazul jaluzelelor inchise, sistemul tubular de actionare apasa blocul de jaluzele in jos,
pentru aingreuna patrunderea pe dedesubt sau ridicarea jaluzelelor in sus. Folositi numai
blocuri de jaluzele suficient de stabile, de exemplu din aluminiu, otel sau lemn. Pentru a
evita o deteriorare a blocului jaluzelelor, acesta trebuie sa ruleze pe intreaga inaltime a si-
nelor de ghidaj.

Eliberarea cepului blocabil

Cepul (2) se inclicheteaza automat la introducere. Pentru eliberarea cepului (2),
Tmpingeti in sus tabla de siguranta (1) si trageti afara cepul (2).

siguranta aferenta

Introduceti piesa de antrenare (1) pe arborele de antrenare al sistemului tubular de
actionare. Pozitia de introducere a sigurantei aferente (2) este impus de forma sa. La
impingerea sigurantei aferente (2) in locasul de inclichetare (4), dati atentie incliche-
tarii camei de inclichetare (3). Inclichetarea este semnalati de un zgomot specific.
Verificati pozitia rigida a sigurantei prin tragerea piesei de antrenare (1).




Montarea piesei de antrenare cu fixare prin surub

Introduceti piesa de antrenare (1) pe arborele de antrenare al sistemului tubular de
actionare. Pentru montare folositi un surub M6x12 (3) cu saiba plata (2) corespun-
zatoare asezatd sub el si cu o saiba de siguranta. Gaura filetata (4)

Asigurarea sistemului de actionare contra deplasarii axiale

Pentru a asigura sistemul de actionare contra deplasarii axiale, vd recomandam sa
asamblati cu suruburi piesa de antrenare cu arborele.

Atentie
La gaurirea arborelui de invelire, nu dati niciodata gauri in zona sistemului tubular de actio-
nare!

Cuplarea piesei de antrenare cu arborele de invelire de @45

Marime sistem actio- @ arbore de infasurare Cuplu Suruburi de fixare
nare [mm] max. [Nm] Piesa antrenare (4 bucati)
[mm]
@45 Piesa de antrenare din plastic, de 50 - 70 mm 25 Surub pentru tabla
@4,8x9,5mm
@45 Piesd de antrenare din plastic, de 50 - 85 mm 40 Surub pentru tabla
pentru recunoasterea obstacolelor @4,8x9,5mm
@45 Piesa de antrenare turnata sub presiune, de 50 Surub pentru tabla
50 - 85mm @4,8x9,5mm

Recomandam ca si contralagarul s fie ingurubat cu arborele de infasurare.

Atentie

La introducerea in arbore, sistemul tubular de actionare nu trebuie nici batut cu ciocanul si
nici lasat sa cada in arborele de infasurare! Fixarea blocului de jaluzele este posibila numai
cu arcuri sau cu imbinari de arbore rigide.

Montarea sistemului de actionare in arbore

La arborii profilati:

Tolerantele latimilor canelurilor la diversi arbori de invelire pot fi compensate la unele
piese de antrenare prin rotirea respectivei piese intr-o alta degajare de canelura.
Aceste degajari de canelura au cote diferite si permit 0 montare exacta a sistemului
de actionare.
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0 45mm La arborii rotunzi:

‘ [ —*7.omm Decuplati in prealabil tubul dinspre partea motorului, pentru ca proeminenta inelului
— |_j rotativ sa poata fi impinsa in arbore. Proeminenta inelului rotativ nu trebuie sa aiba joc
11mm pe arbore.

1 2 Montati sistemul tubular de actionare cu inelul rotativ (1) corespunzator si cu piesa de
; ![& ) %| S antrenare (2) corespunzatoare. Introduceti in arbore sistemul tubular de actionare cu

inelul rotativ si cu piesa de antrenare montate in prealabil. Atentie la pozitia corecta in
arbore a inelului rotativ si a piesei de antrenare.

Suspendati in casetd ansamblul montat format din arbore, sistem tubular de actionare si contralagar si asigurati sistemul de actio-
nare cu un splint sau cu un stift elastic, corespunzator modului de fixare a lagarului de perete.

Pozitionati arborele de nvelire In asa fel incat blocul de jaluzele sa poata fi suspendat cu ajutorul arcurilor sau montati imbinarile de
arbore rigide conform indicatiilor producatorului.

® In cazul utilizarii arcurilor/sigurantelor contra impingerii in sus, va recomandam sa folositi
1 cel putin 3 bucati, iar la arbori de invelire mai lungi trebuie folosite 3 arcuri/sigurante con-
tra impingerii in sus pe metru.

Pozitionarea cablului de alimentare

Cablul de alimentare si, eventual, antena nu trebuie sa ajunga n spatiul de nvelire.

[ S :S Pozitionati si fixati ascendent cablul de alimentare de sistemul tubular de actionare.
Protejati prin acoperire muchiile ascutite.

Fixarea pozitiilor limita cu ajutorul comutatoarelor

Fixarea pozitiilor limita
Exista 3 posibilitati de fixare a pozitiilor limita:

* De la punctul inferior pana la punctul superior fara opritor
¢ De la punctul inferior pana la opritorul superior

» De la siguranta contra impingerii in sus plasata n pozitia limitd inferioara pana la opritorul superior
Daca, la fixarea pozitiilor limitd, sistemul tubular de actionare se decupleaza automat in pozitia limita dorita, aceasta este fixata de-
finitiv dupa ce a fost atinsa de 3 ori.

® Daca la deplasarea in sus sau in jos sistemul tubular de actionare se opreste inainte de

1 timp datorita unui blocaj, este posibil ca, printr-o scurta deplasare in sens invers, sa se eli-
bereze si sa se indeparteze acest blocaj dupa care, printr-o noua deplasare a jaluzelelorin
sensul dorit, sa se fixeze pozitia limita preferata.

Atentie
Setul de comutatoare nu este adecvat pentru utilizarea de durata; el este prevazut numai
pentru punerea in functiune.

= | Pozitie de programare

B intrerupator
j O Pozitie de stergere

ot V¥ A Comutator pentru sensul de rotatie

Conectati firele de legaturd ale sistemului tubular de actionare cu cele de aceeasi cu-
} loare ale setului de comutatoare (cod articol 4901 002 181 0), respectiv ale elemen-

tului de comanda, dupa care cuplati alimentarea electrica.




De la punctul inferior pana la punctul superior fara opritor

In cazul fixari
blului rulant.

=~

in acest fel a pozitiilor limita, nu se face compensarea lungimii subansam-

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de stergere.

Dati o comanda scurté de deplasare.

&) (=)

Deplasati jaluzelele in pozitia limitd inferioara dorita.

Treceti comutatorul de deplasare in JOS din pozitia de stergere n pozitia de progra-
mare.

Dupa aceasta, deplasati jaluzelele in pozitia limita superioara dorita.

Treceti acum comutatorul de deplasare in SUS din pozitia de stergere in pozitia de
programare.

> Pozitiile limitd sunt fixate.

itorul superior

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de stergere.

Dati o comanda scurta de deplasare.

@)@

Deplasati jaluzelele in pozitia limita inferioara dorita.

Treceti comutatorul de deplasare in JOS din pozitia de stergere n pozitia de progra-
mare.

Dupa aceasta, deplasati jaluzelele in sus péna la contactul cu opritorul superior exis-
tent fixat permanent, pana cand sistemul tubular de actionare se opreste automat.

> Pozitiile limita sunt fixate.
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De la siguranta contra impingerii in sus plasata in pozitia limita inferioara pana la opritorul
superior

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de stergere.

Dati o comanda scurté de deplasare.

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de programare.

Deplasati jaluzelele in pozitia limita inferioara, pana cand sistemul tubular de actiona-
a re se opreste automat.

Dupa aceasta, deplasati jaluzelele in sus pana la contactul cu opritorul superior exis-
tent fixat permanent, pana cand sistemul tubular de actionare se opreste automat.

> Pozitiile limita sunt fixate.

Stergerea pozitiilor limita cu ajutorul comutatoarelor

Stergerea separata a pozitiilor limita

® Stergerea separata a unei pozitii limita este posibila numai daca s-a facut programarea cu
comutatoare in sistemul de la punctul inferior la punctul superior fara opritor.

Treceti comutatorul pozitiei limita respective din pozitia de programare in pozitia de
stergere.

Dati o comanda scurté de deplasare.
> Pozitia limitd este stearsa.

Stergerea ambelor pozitii limita

Treceti ambele comutatoare din pozitia de programare in pozitia de stergere.

Dati o comandé scurté de deplasare.

> Ambele pozitii limitd sunt sterse.




Fixarea pozitiilor limita cu ajutorul setului de setare

Fixarea pozitiilor limita
Exista 4 posibilitati de fixare a pozitiilor limit&:

* De la punctul inferior pana la punctul superior fara opritor
* De la punctul inferior pana la opritorul superior
» De la siguranta contra impingerii in sus plasata in pozitia limitd inferioara pana la opritorul superior

» De la siguranta contra impingerii in sus plasata in pozitia limita inferioaré pana la punctul superior féra opritor
Daca, la fixarea pozitiilor limitd, sistemul tubular de actionare se decupleaza automat in pozitia limita doritd, aceasta este fixata
definitiv dupa ce a fost atinsa de 3 ori.

d Daca la deplasarea in sus sau in jos sistemul tubular de actionare se opreste inainte de
1 timp datorita unui blocaj, este posibil ca, printr-o scurta deplasare in sens invers, sa se eli-

bereze si sa se indeparteze acest blocaj dupa care, printr-o noua deplasare a jaluzelelor in
sensul dorit, sa se fixeze pozitia limita preferata.

Atentie
Setul de comutatoare nu este adecvat pentru utilizarea de durata; el este prevazut numai
pentru punereain functiune.

v | Pozitie de programare
B  intrerupitor Tasta de programare » <+Tasta de deplasare
j @) Pozitie de stergere

o\ V¥ A Comutator pentru sensul de rotatie

Conectati firele de legatura ale sistemului tubular de actionare cu cele de aceeasi cu-
loare ale setului de setare (cod articol 4935 200 011 0) si apoi cuplati alimentarea
ﬁ electrica.
=2 (a)
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De la punctul inferior pana la punctul superior fara opritor

® In cazul fixarii in acest fel a pozitiilor limita, nu se face compensarea lungimii subansam-

blului rulant.

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de programare.
4N\ Deplasati jaluzelele in pozitia limita inferioara dorita.
|
V2N Apdsati timp de 3 secunde tasta de programare de pe setul de setare.
ﬁ. ” > Confirmarea se face printr-un ,clac” al sistemului tubular de actionare.
g
4N\ Dupa aceasta, deplasati jaluzelele in pozitia limitd superioara dorita.
=t
A
4N\ Apasati acum timp de 3 secunde tasta de programare de pe setul de setare.
ﬁ. 9 > Confirmarea se face printr-un ,clac* al sistemului tubular de actionare.
A\ 4

> Pozitiile limita sunt fixate.

De la punctul inferior pana la opritorul superior

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de programare.
V2N Deplasati jaluzelele In pozitia limita inferioara dorita.
|
4N\ Apdsati timp de 3 secunde tasta de programare de pe setul de setare.
ﬁ. ) > Confirmarea se face printr-un ,clac” al sistemului tubular de actionare.
A\ 4
4N\ Dupa aceasta, deplasati jaluzelele pana la contactul cu opritorul superior montat per-
.ﬁ manent.
A4 > Sistemul tubular de actionare se opreste automat.

> Pozitiile limita sunt fixate.




De la siguranta contra impingerii in sus plasata in pozitia limita inferioara pana la opritorul

superior

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de programare.

Deplasati jaluzelele pana la pozitia limita inferioara.

> Sistemul tubular de actionare se opreste automat.

.

Dupa aceasta, deplasati jaluzelele pana la contactul cu opritorul superior montat per-
manent.

> Sistemul tubular de actionare se opreste automat.

> Pozitiile limita sunt fixate.

De la siguranta contra impingerii in sus plasata in pozitia limita inferioara pana la punctul superior

fara opritor

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de programare.
4N\ Deplasati jaluzelele pana la pozitia limitd inferioara.
= > Sistemul tubular de actionare se opreste automat.
LN\ Dupa aceasta, deplasati jaluzelele in pozitia limita superioara dorita.
-y
A 4
4N\ Apasati acum timp de 3 secunde tasta de programare de pe setul de setare.
ﬁ. 2 > Confirmarea se face printr-un ,clac” al sistemului tubular de actionare.
A\ 4

> Pozitiile limita sunt fixate.
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Stergerea pozitiilor limita cu ajutorul setului de setare

Conectati firele de legatura ale sistemului tubular de actionare cu cele de aceeasi culoare
ale setului de setare, dupa care cuplati alimentarea electrica.

Faceti o pauza de o secunda dupa ultima comanda de deplasare, inainte de aincepe sec-
venta de stergere. Faceti, de asemenea, o pauza de o secundaintre diversele faze ale sec-
ventei de stergere.

i o

Stergerea unei pozitii limita cand sunt programate 2 pozitii limita

Tasta de programare » < Tasta de deplasare
ne%ru negru
maro maro
| I
albastru albastru
N ]
verde-galben verde-galben
V2N Deplasati subansamblul rulantin pozitia limitd ce urmeaza a fi stearsa.
|
4N Apasati tasta de programare si mentineti-o apasata.
ﬁl
A\ 4
V2N Apasati suplimentar tasta de deplasare in jos si mentineti-o apasata.
/N Eliberati acum tasta de programare dar mentineti in continuare ap&sata tasta de de-
] plasare.
Apasati suplimentar din nou tasta de programare.
ﬁ h o) > Confirmarea se face printr-un ,clac - clac” al sistemului tubular de actionare.
> Pozitia limita este stearsa.




Stergerea ambelor pozitii limita

VRN Deplasati subansamblul rulant intre pozitiile limita.
\:@V
AN Apdsati tasta de programare si mentineti-o apasata.
ﬁl
e 4
VRN Apasati suplimentar tasta de deplasare in jos si mentineti-o apasata.
VRN Eliberati acum tasta de programare dar mentineti in continuare apéasata tasta de de-
] plasare.
AN Apdsati suplimentar din nou tasta de programare.
ﬁ 2 > Confirmarea se face printr-un ,clac - clac” al sistemului tubular de actionare.
> Ambele pozitii limitd sunt sterse.
Indicatii pentru electricieni

Sistemele de actionare cu decuplare electronica in pozitiile limita pot fi conectate in paralel. Tn astfel de cazuri trebuie avuti in ve-
dere Incarcarea maxima a contactelor dispozitivului de comutare (ceas programator, comanda prin relee, intrerupator, etc.). Pen-
tru comanda sistemelor de actionare cu decuplare electronica in pozitiile limit, folositi numai elemente de comutare (ceasuri pro-
gramatoare) care nu isi preiau potentialul N prin sistemul de actionare. lesirile elementului de comutare trebuie sa fie libere de po-
tential in stare de repaus.

Pentru comanda deplasarii in sus si in jos folositi conductorul exterior L1. Nu este permisa conectarea directd a altor aparate sau
consumatori (lAmpi, relee etc.) la cablurile de de legatura ale sistemelor de actionare. Tn acest scop, sistemele de actionare si
aparatele suplimentare trebuie separate prin sisteme de comanda cu relee.

La instalarea sistemului de actionare se va prevedea un aparat de separare de la retea pentru toate fazele, cu o deschidere a con-
tactelor pe fiecare faza de cel putin 3 mm (EN 60335).

Atentie

Folositi numai elemente de comutare blocabile mecanic sau electric, cu pozitie de zero
marcata prin imprimare in relief! Aceasta masura se aplica si cand intr-o instalatie se folo-
sesc atat sisteme de actionare cu decuplare electronica in pozitii limita cat si sisteme cu
decuplare mecanica in aceste pozitii. Durata de comutare la schimbarea sensului de de-
plasare trebuie sa fie de cel putin 0,5 secunde. Comutatoarele si sistemul de comanda nu
trebuie sa transmita comenzi simultane de deplasare in SUS sauin JOS. Protejati conexiu-
nile electrice contra umiditatii.

Dupa terminarea operatiei de cablare la sistemul de comanda, verificati INTOTDEAUNA
sensul corect de actionare la apasarea tastelor SUS si JOS, respectivINFASURARE si DES-
FASURARE a subansamblului rulant.

Daca sistemul de actionare este folosit cu aparate ce contin surse de semnale perturba-
toare parazite, electricianul instalator trebuie sa ia masuri pentru deparazitarea aparatelor
respective.

Detectarea cuplului

Un sistem de actionare corect instalat se opreste la detectarea unei cresteri extrem de puternice a solicitarii in timpul functionarii
ntre pozitiile limita si previne o supraincarcare a sistemului tubular de actionare.
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Evacuarea la deseuri

Acest produs contine diverse materiale care trebuie evacuate la deseuri conform reglementérilor in vigoare. Informati-va in legétu-
ra cu reglementarile in vigoare in tara dvs. privind sistemele de reciclare si evacuare la deseuri, aplicabile pentru acest produs.
Materialul de ambalaj se va evacua la deseuri de asemenea in conformitate cu reglementarile in vigoare.

intretinerea

Aceste sisteme de actionare nu necesité intretinere.

Date tehnice @45
Tip R8/17C PR+ R12/17C PR+ R20/17C PR+ R30/17C PR+ R40/17C PR+
Cuplu nominal [Nm] 8 12 20 30 37
Turatie de actionare [min™'] 17
Domeniul contactelor limitatoare 64 rotatii
de cursa
Tensiune de alimentare 230 Vca /50 Hz
Putere de racord [W] 100 110 160 205 230
Curent nominal absorbit [A] 0,45 0,50 0,75 0,90 1,18
Regim de lucru S2 4 min
Grad de protectie IP 44
@ interior minim tub [mm] 47
Nivel emisie presiune sonora <70
[dB(A)]




Ce trebuie facut daca...?

Defectiune

Cauza

Remediu

Blocul de jaluzele este ridicat oblic sau nu
este ridicat deloc.

1. Unul din elementele de suspensie sau
toate aceste elemente s-au rupt.

2. Lamela este rupta.

Se repara instalatia; se programeaza din
nou pozitiile limita.

Sistemul de actionare trece peste pozitia
limita, respectiv nu atinge pozitia limita fi-
xata.

Conexiune electrica scurtcircuitata dato-
rita umezelii.

Se repara instalatia electrica; se progra-
meaza din nou pozitiile limita.

La cablurile de legatura ale sistemului tu-
bular de actionare sunt conectati consu-
matori externi.

Se verificd instalatia electricd; se decu-
pleaza consumatorii externi; se progra-
meaza din nou pozitiile limita.

Tn cazul unor lungimi mari ale cablului, le-
gaturile la bornele L1 si N sunt inversate.

Se inverseazd conexiunile la L1 siN (N =
albastru, L1 = negru/maro); se progra-
meaza din nou pozitiile limita.

Opritoare rupte, respectiv unul sau mai
multe elemente de suspensie rupte.

Se repara instalatia; se reseteaza siste-
mul tubular de actionare, dupa care se fi-
xeaza din nou pozitiile limita.

Sistemul de actionare se opreste fara
motiv aparent; deplasareain continuare
n aceeasi directie nu este posibila.

Sistemul tubular de actionare este su-
praincarcat.

Se va utiliza un sistem tubular de actiona-
re mai puternic.

Instalatia se blocheazd; frecarea este
prea mare.

Asigurati o deplasare ugoara a elemente-
lor instalatiei.

Montare a unui sistem tubular de actiona-
re cu pozitii limita deja invatate.

Se sterg pozitiile limita si apoi se fixeaza
din nou.

Sistemul tubular de actionare nu se de-
plaseaza in directia impusa.

Sistemul tubular de actionare este su-
praincalzit.

Dupa cateva minute, sistemul tubular de
actionare este din nou pregatit de lucru.

Sistemul tubular de actionare este defect
(nu functioneaza dupa o perioada mai
lunga de repaos).

Se inlocuieste sistemul tubular de actio-
nare; se apasa tasta Reset de pe setul de
setare. Se aude un ,clac” (program de
urgentd); pentru demontare, sistemul tu-
bular de actionare poate fi deplasat in sus
sin jos cu setul de setare.

La ultima cursa efectuata anterior in ace-
easi directie, sistemul tubular de actiona-
re s-a decuplat din cauza intalnirii unui
blocaj.

Se elibereaza si se indeparteaza blocajul,
dupa care se actioneaza sistemul in dire-
ctia dorita.

Conexiune electrica defectuoasa.

Se controleaza conexiunile electrice.

Sistemul tubular de actionare functionea-
z& Intotdeauna numai cca. 5 secunde.

Sistemul tubular de actionare se afla in
modul de eroare.

Se fixeaza din nou pozitiile limitd, respec-
tiv se nlocuieste sistemul tubular de acti-
onare.

Fixarea pozitiilor limita cu setul de setare
nu se face corect.

Pozitiile limita au fost fixate anterior cu
ajutorul comutatoarelor.

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de
stergere.

Dati o comanda scurta de deplasare.

Treceti simultan ambele comutatoare pe
pozitia de programare.

Fixati din nou pozitiile limité cu setul de
setare.

Fixarea pozitiilor limitd cu comutatoarele
nu functioneazé corect.

Pozitiile limita au fost atinse de mai mult
de 16 ori.

Treceti ambele comutatoare pe pozitia de
stergere.

Dati o comanda scurta de deplasare.

Fixati din nou pozitiile limita.

La cursa de invatare, sistemul de actiona-
re nu ajunge n pozitia limité ce trebuie
nvatata.

La cursa de invatare, din motive de sigu-
ranta, sistemul de actionare reactioneaza
sensibil la dificultatile intélnite Tn deplasa-
re pentru a evita posibile deteriorari.

Coborati jaluzelele pe distanta scurta si
apoi ridicati-le din nou pana la atingerea
pozitiei limitd superioare.
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Exemple de conectare

d Alocarea firelor negru si maro pentru sensul de deplasare depinde de pozitia de montaj a
sistemului de actionare (montaj pe stanga sau pe dreapta).

Comanda unuia sau a mai multor sisteme de actionare cu un comutator/buton
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Comanda centralizata, pe grupe sau individuala, cu Centronic UnitControl UC42

L1 NPE

' Retea230V/50Hz e Central
T + Cablu central

N : N[L1[4]¥ 230V /50 Hz (conectare sisteme comanda suplimentare)
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Declaratie de conformitate

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2—-4
35764 Sinn, Germania

BECKER

- Original -
Declaratie de conformitate UE
Nr. document / Luna . Anul:  K001/05.16
Prin prezenta declaram, ca seria de produse de mai jos
Denumire produs: Motor tubular
Denumire tip: R4/17.., R8/17.., R12/17.., R15/17.., R20/17.., R25/17.., R30/17..,

R40/17.., R50/11.., R40/17.. (37 Nm), R7/17..,
P9/16.., P5/30.., P5/20.., P13/9.., P5/16.., P4/16.., P3/30..,
L44/14.., L50/11.., L50/17.., L60/11.., L60/17.., L70/17.., L80/11..,
L80/17.., L100/11.., L120/11..

Varianta: C,M,HK,R, S, F, P, E, O, SMi, A0...Z29, mute, +

de la numarul de serie:  incepand cu 162100001

corespunde dispozitiilor in vigoare ale urmatoarelor directive:

Directiva 2006/42/CE (MD)
Directiva 2014/30/UE (EMC)
Directiva 2011/65/UE (RoHS)

In afaré de acestea au fost respectate obiectivele de protectie ale Directivei privind
echipamentele de joasa tensiune 2014/35/UE conform anexei | nr. 1.5.1 a directivei
2006/42/CE.

Standarde aplicate:

EN 60335-1:2014
EN 60335-2-97:2015

EN 61000-6-1:2007
EN 61000-6-3:2011

EN 14202:2004

Imputernicitul pentru alcituirea documentatiilor tehnice:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2—4, 35764 Sinn, Germania

Aceasta declaratie de conformitate a fost emis3 la:

Sinn, 20.05.2016 cﬁ/ %

Locul, data Dipl.-Ing. Dieter Fuchs, Conducerea firmei

Aceasta declaratie atesta conformitatea cu directivele mentionate dar nu contine nici o asigurare a
caracteristicilor. Se vor avea in vedere instructiunile de siguranta ale documentatiei livrate impreuns cu
produsul!
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